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1 TDEFINITIONS ET TYPES DE DRONE
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ALes ArONES (/dron /, du mot anglais signifiant « faux bourdon »2)

sont des engins sans équipage dont le pilotage est automatique
ou téléecommandé, gu'ils soient volants, terrestres ou encore

amphibies, a usage civil ou a celui des forces armées ou de
sécurité (police, douane) d'un état.

SURCUNEREUCHLIERUEEN 11 UASUnmanned Air System (inclus le
génerique et reducteur, systeme de commande et contrdle)

¢ Ry g RL LI n UAV Unmanned Aerial Vehicuie

connu de tous (comme un _ _ .
2R Z=RTIIERERREINE 1 EV/ TO! =lectric Vertical TAkeOffand LiftOff



https://fr.wikipedia.org/wiki/Alphabet_phon%C3%A9tique_international
https://fr.wikipedia.org/wiki/Anglais
https://fr.wikipedia.org/wiki/Faux_bourdon
https://fr.wikipedia.org/wiki/Drone#cite_note-1
https://fr.wikipedia.org/wiki/T%C3%A9l%C3%A9commande
https://fr.wikipedia.org/wiki/Police_(institution)
https://fr.wikipedia.org/wiki/Douane

Dronesterrestre
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Aériens, du plus
petit au plus grand

A Malheureusement les
avancéestechnologiques
accessibles dans le civilsont

souventissues des
developpementsde
programmes militaires, mais
parfois i K R U&siytai(FBV
kamikaze).
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What would you want to know about

Flightab =~

Devrgiséronefsautomatisés du HALE au
Eé NS X B

Commandegle volelectriques
automatisatiord LUf déashlithanidationle
0 K ¢ 2 ésieapiancHg







La base de tout ce qui vole:
Gkcijl YOGYIijaRt G

A Les premiers dronesétaient pilotés a
vue, en manuel sans systeme de
stabilization de vol, de GNSS, de retour
video ni méme de stabilisateur de
camera.



| esvoiluresfixes:

eBee/ Wingtra

A Longues distances
A Autonomie

A charge utile

A décollageatterrissageparfoisdifficile avant
les «combinés/ convertibles»

A Vol horsvue
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Lesmultirotorsléegers leprogresa i K ipuf ¢ q

A Depuis 2010 environ

A Concept simple etfiable

A Peu depiéces mécaniques

A Stabilisation aisée par controle des pousséeset couples
A Arrivéedu GNSS et RTK

A De 250g a 1,5kg




Desmultirotors de plus en plus performants

A 8 kg a 65 kg
A Agriculture: épandage pulvérisation

A Transport de charges (30kg) et fret

A Surveillance automatisée

A De nouveauxdéfis réglementaires pour chaque
utilisation




2TEVOLUTION DES TECHNOLOGIES ET
DES METIERS
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Le progres technologigue modifie nos métierg




