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Le rêveĬѢfĦċƖĲ: unelongue histoire
ĬѢċĳƖŸŰċƨƣŔƕƨĲet ĬѢŔůċŊĲƖŔĲ



1 тDEFINITIONS ET TYPES DE DRONES



ÄƨќĲƚƣ-ĦĲШƕƨќƨŰШĬƖŸŰĲШе

ÅLes drones (/dron /, du mot anglais signifiant « faux bourdon »1)

sont des engins sans équipage dont le pilotage est automatique 
ou télécommandé, qu'ils soient volants, terrestres ou encore 
amphibies, à usage civil ou à celui des forces armées ou de 
sécurité (police, douane) d'un état.

иUASUnmannedAir System (inclus le 
système de commande et contrôle)
иUAVUnmannedAerialVehicule
иEVTOLElectric Vertical TAkeOffand LiftOff

Un terme générique très 
générique et réducteur, 
ůċŔƚШƕƨŔШċШũĲШůĳƖŔƣĲШĬќĶƣƖĲШ
connu de tous (comme un 
7ŸĤŸЯШƨŰĲШEƻċƚċŰвь

https://fr.wikipedia.org/wiki/Alphabet_phon%C3%A9tique_international
https://fr.wikipedia.org/wiki/Anglais
https://fr.wikipedia.org/wiki/Faux_bourdon
https://fr.wikipedia.org/wiki/Drone#cite_note-1
https://fr.wikipedia.org/wiki/T%C3%A9l%C3%A9commande
https://fr.wikipedia.org/wiki/Police_(institution)
https://fr.wikipedia.org/wiki/Douane


Drones terrestres, marins, sous 
marins, amphybie, martienв



Aériens, du plus 
petit au plus grand
ÅMalheureusement, les 
avancéestechnologiques
accessibles dans le civil sont
souvent issues des 
développementsde 
programmesmilitaires, mais
parfoisũќŔŰƻĲƖƚĲest vrai (FPV 
kamikaze).



Devraiséronefsautomatisés: du HALE au  
EéÑ§xв

Commandesde vol électriques, 
automatisationЯШf вШũċШdéshumanisationde 
ũќċƻŔċƣŔŸŰestenmarche



9ŻƣĳШĦŔƻŔũв



La base de tout ce qui vole: 
ũќċĳƖŸůŸĬĳũŔƚůĲ

ÅLes premiers drones étaient pilotés à 
vue, en manuel sans systèmede 
stabilization de vol, de GNSS, de retour 
vidéoni même de stabilisateur de 
camera.



Les voilures fixes: 

eBee/ Wingtra

ÅLongues distances

ÅAutonomie

Åcharge utile

Ådécollageatterrissageparfoisdifficile avant
les «combinés/ convertibles»

ÅVol hors vue



Les multirotorslégers: le progrèsà ũќĳƣċƣpur

ÅDepuis2010 environ
ÅConcept simple et fiable
ÅPeu de pièces mécaniques
ÅStabilisation aiséepar contrôle des pousséeset couples
ÅArrivéedu GNSS et RTK
ÅDe 250g à 1,5kg



Des multirotors, de plus en plus performants

Å8 kg à 65 kg

ÅAgriculture: épandage, pulvérisation

ÅTransport de charges (30kg) et fret

ÅSurveillance automatisée
ÅDe nouveaux défis règlementairespour chaque

utilisation



2 т EVOLUTION DES TECHNOLOGIES ET 
DES METIERS



Le progrès technologique modifie nos métiers


