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technologie LiDAR au 
service du ŶŞƯǞǓĲǪƂĲƙ





Qu'est-ce que le Lidar ?

1 Principe de 
Fonctionnement

Le Lidar envoie des 

impulsions laser qui 

rebondissent sur les 

ΫϋΊʽȳʀʝΫẕʝμẕΫ̯̿μẕʀȳͻμʡʝΫẕͻȳΊẕ

̋ʝẕΊʡʀʝͻμʝϋΊᵐẕͻʝΊ̨ʝμμȳ̯μẕʌʝẕ

mesurer les distances avec 

ͻΊʡʀ˟Ϋ˟̯̿ᵑ

2 BƯƤƤŞŝǞφ̢BφBŞǪĲƂƙƙŞŝǞ

Les mesures Lidar 

ͻʝΊ̨ʝμμʝ̯μẕʌʝẕ˂ʡ̯ʡΊʝΊẕʌʝΫẕ

̨̿ʌʠ̋ʝΫẕיpẕˌȳϋμʝẕΊʡΫ̿̋ϋμ˟̯̿ẕ

du terrain, de la vegetation, 

des infrastructures...

3 ȎĲƤǪĲŶŝǞφǓĲǖφáĲǓǓƯǖǪφĲǲȔφ­ŞǪŽƯŖŝǞφ
Traditionnelles

Le Lidar offre une couverture rapide et des ʌ̯̯̿ʡʝΫsous couvert

ϭʡ˂ʡμȳ̋.



Principes de fonctionnement 
du Lidar

1 KƢƂǞǞƂƯƤφŖǲφ£ĲǞŝǖ

ŔʝẕʀȳͻμʝϋΊẕŔ˟ʌȳΊẕʡ̨ʝμẕʌʝΫẕ˟̨ͻϋ̋Ϋ˟̯̿Ϋẕ̋ȳΫʝΊẕΆϋ˟ẕΫʝẕΊʡʽ̋ʡʀˌ˟ΫΫʝ̯μẕΫϋΊẕ

̋ʝΫẕΫϋΊʽȳʀʝΫẕΫϋΊϭ̿̋ʡʝΫᵑ

2 áŞŏŝǓǪƂƯƤφŖŝǞφKŏŽƯǞ

ŔʝΫẕʡʀˌ̿Ϋẕ̋ȳΫʝΊẕΫ̯̿μẕʀȳͻμʡΫẕͻȳΊẕle ΊʡʀʝͻμʝϋΊLidar et leur temps de 

ϭ̿̋ẕʝΫμẕ̨ʝΫϋΊʡᵑ

3 Traitement du signal

ŔʝΫẕʌ̯̯̿ʡʝΫẕʌʝẕʌ˟Ϋμȳ̯ʀʝẕet de signal sont ʝ̯Ϋϋ˟μʝẕμΊȳ˟μʡʝΫẕͻ̿ϋΊẕ

˂ʡ̯ʡΊʝΊdes fichiers de points.



KǕǲƂǓŝƢŝƤǪφŝǪφcapteurs ĲŞǖƯǓƯǖǪŞǞ
Capteurs Laser

Les capteurs Lidar ȳʡΊ̿ͻ̿ΊμʡΫsont des

instruments de haute ͻΊʡʀ˟Ϋ˟̯̿qui

ʡ̨ʝμμʝ̯μet Ίʝʄ̿˟ϭʝ̯μles impulsions

laser.

éȕǞǪŬƢŝǞde Navigation

GNSS et centrale inertielle

permettent de ʌʡʽ˟̯˟Ί˟

ͻΊʡʀ˟Ϋʡ̨ʝ̯μla position et

l'orientation de l'avion .

ýƤƂǪŞφŖŝφöǖĲƂǪŝƢŝƤǪ

Les ʌ̯̯̿ʡʝΫbrutes des capteurs sont

ͻΊʡ-μΊȳ˟μʡʝΫen temps Ίʡʝ̋

;ĲƢŞǖĲǞ

Ŕᴿϋμ˟̋˟Ϋȳμ˟̯̿ʌᴿ̿ɹ˻ʝʀμ˟ʽΫphotos permet

de coloriser le nuage de points mais

ʡ˂ȳ̋ʝ̨ʝ̯μde produire des ortho -

images .



éȕǞǪŬƢŝALS Pacific Sud Survey

Sony ILX-LR1 21mm & 50 mm

Laser RIEGL VQ-580 - II-S

Trimble  AV39
IMU Applanix  AP50 INS



éȕǞǪŬƢŝALS Pacific Sud Survey

Range (AGL): 300 m / 2500 m

Taux de Ίʡͻʡμ˟μ˟̯̿ des impulsions  laser: 2000  kHz

 
Champ de vision  : 75ᶍ

Nombre  ʌᴿʡʀˌ̿Ϋ: 15

pʝ̯Ϋ˟μʡ pour  1000m AGL Ɉ 120kn : 18pts/m 2

Couverture  au sol Ɉ 1000 AGL: 1500m



Aeronefs

+ de 44 000 ϋ̯˟μʡΫẕ˟̨̨ȳμΊ˟ʀϋ̋ʡʝΫẕʝ̯ẕ
2017
e̿ϔμẕɈẕ̋ᴿȳʀˌȳμẕ: 0,2 M$ ʌᴿ̿ʀʀȳΫ˟̯̿
e̿ϔμẕʌᴿ̿ͻʡΊȳμ˟̯̿ẕᵔẕᵢ֯וומᴤˌ
Autonomie: >4h
ȁ˟μʝΫΫʝẕʌʝẕʀΊ̿˟Ϋ˟ʠΊʝẕᵔẕ̯̃ווז
Surface couverte en un vol: >50km2

CESSAN 172 (en utilisation )

e̿ϔμẕʌᴿ̿ͻʡΊȳμ˟̯̿ẕᵔẕᵢ֯ווחזᴤˌ
Autonomie: >7h
ȁ˟μʝΫΫʝẕʌʝẕʀΊ̿˟Ϋ˟ʠΊʝẕᵔẕ̯̃כזז
Surface couverte en un vol: >150km2

BRITTEN NORMAN BN2A (ŖŬǞ2025)



;ƯǶǪƯǓŞǖĲǪƂƯƤƤŝƙ
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Applications du Lidar dans 
ƙŝφŖƯƢĲƂƤŝφŶŞƯǞǓĲǪƂĲƙ

Cartographie 3D

eΊʡȳμ˟̯̿ẕʌʝẕ̨̿ʌʠ̋ʝΫẕ

̯ϋ̨ʡΊ˟ΆϋʝΫẕʌʝẕμʝΊΊȳ˟̯ẕᴒşŧǕᴓẕʝμẕ

de surface (MNS) d'une grande 

ͻΊʡʀ˟Ϋ˟̯̿ᵑ

Gestion des Ressources

Ǉϋ˟ϭ˟ẕʌʝẕ̋ᵁʡϭ̿̋ϋμ˟̯̿ẕʌʝΫẕʽ̿ΊʢμΫᵐẕ

des zones agricoles et des 

infrastructures.

KǪǲŖŝǞφŖδ ƢŞƤĲŶŝƢŝƤǪ

Analyse du relief pour des 

projets d'urbanisme, de 

μΊȳ̯Ϋͻ̿Ίμẕ̿ϋẕʌᵁʡ̯ʝΊ˂˟ʝᵑ

Surveillance 
Environnementale

pʡμʝʀμ˟̯̿ẕʌʝΫẕʀˌȳ̯˂ʝ̨ʝ̯μΫᵐẕ

mesure des volumes et suivi 

des catastrophes naturelles.



Avantages de la technologie 
£ƂŖĲǖφĲŞǖƯǓƯǖǪŞŝ

Vitesse

ʀΆϋ˟Ϋ˟μ˟̯̿ẕΊȳͻ˟ʌʝẕʌʝẕʌ̯̯̿ʡʝΫẕיpẕ

sur de vastes zones.

ÞǖŞŏƂǞƂƯƤ

ƺʝ̋ʝϭʡΫẕμΊʠΫẕʌʡμȳ˟̋̋ʡΫẕȳϭʝʀẕϋ̯ʝẕ

ΊʡΫ̿̋ϋμ˟̯̿sub-ʌʡʀ˟̨ʡμΊ˟Άϋʝ.

Automatisation

ǕΊȳ˟μʝ̨ʝ̯μẕʝμẕȳ̯ȳ̋ϿΫʝẕʌʝΫẕʌ̯̯̿ʡʝΫẕ

ʌʝẕ̨ȳ̯˟ʠΊʝẕΫʝ̨˟-autonome.

áŝƤǪĲŎƂƙƂǪŞ

e̿ϔμΫẕΊʡʌϋ˟μΫẕͻȳΊẕΊȳͻͻ̿ΊμẕȳϋϺẕ

̨ʡμˌ̿ʌʝΫẕμΊȳʌ˟μ˟̯̯̿ʝ̋̋ʝΫᵑ


